Algebra Lineal

Una matriz numérica de dimensién m x n es un conjunto de nimeros reales dispuestos en m

filas y n columnas

111 a2 113 e din
a2 22 a3 e an
A=
mi Om2 Om3 -+ COmn
Matriz nula

Cuando todos los valores de la matriz son 0, se denomina matriz nula

= oD =
= oD =

Operaciones con matrices

Suma
A + B = (aij + bij)nxm
Producto de un nimero escalar k por una matriz
kA = (kaij)
Dimensiones producto de matrices
A : B - A-B

m X 7 X p m X p

Propiedades a recordar

Asociativa
A-(B-C)=(A-B)-C=A-B-C

Distributiva respecto de la suma de matrices
A.(B+C)=A-B+A.C

(B+C)-A=B-A+C-A

Troba més apunts gratuits a

alectivitat.io



Siendo A una matrizdenxm
A . I-n — Im . A — A
El producto de matrices no es conmutativo

A-B+B-A

Determinantes

El resultado del determinante de una matriz es un numero escalar

11 1z 13
|A| = |as1 az axn|=
31 I3z a33

= @11022033 + Gi2023031 + Q13021032 — Q13022031 — Q11023432 — A12021033

Dibujo para memorizar el proceso

e i |A|=0, las filas o columnas son linealmente dependientes (hay alguna combinacién
lineal)

e si|A|#0, las filas o columnas son linealmente independientes

Menor de una matriz

Se llama menor de una matriz A al determinante de cualquier submatriz cuadrada de A.

Adjuntos de una matriz

Ay = (-1)""7 - ay

Troba més apunts gratuits a eIECfiVifﬂtiO



Matriz adjunta

A* = (Ay) oot

Matriz inversa
Al . A-—A.- A'=T

Propiedades

« (A1) =4
e (A-A) l=%-Al,ambA;é[}
«(A-B)'=B'!.A!
e (aT) T=(a)’
1
o A = —

Calculo de la matriz inversa

1 1
Al — (A = —
| Al

| A ' {AT)I

Rango de una matriz

Se dice que una matriz A de dimensién m x n tiene rango p, y se escribe Rango A = p, si tiene al
menos un menor de orden p diferente de cero y todos los menores de orden superior a p son
cero o bien no existen

0 < rang A < min(n,m)

Sistemas de ecuaciones

Teorema de Rouché-Frobenius

A = matriz formada por los coeficientes de las incégnitas

A’ = matriz formada por A y los términos independientes (matriz ampliada)

n= numero de incognitas del sistema

Troba més apunts gratuits a eIECfiVifﬂtiO



Rang A=Rang A’ =n Sistema Compatible Determinado (solucidn tnica)

Rang A =Rang A’< n | Sistema Compatible Indeterminado con n — Rang A grados de libertad

Rang A < Rang A’ Sistema incompatible

Meétodos para solucionar sistemas

- Substitucion

- Reduccion

- lgualacion

- Método de Gauss

- Regla de Kramer

-&-: '&L‘ -I':ﬁz
¥ rii— y —— e —
A A A
M1 Myz M3
A= |ﬂ’f| = |Ma21 Nz Moy
M3 M3z Wiz
by mp mp my by mgs my My by
Ar = (b Mo mxn Ay =|may b magg A:=|my mwn b
bs ma ms mar bz mas| ms Mz b

IMPORTANTE: cuando un sistema es compatible indeterminado, asignamos un valor A a alguna
de las variables

Troba més apunts gratuits a eIECfiVifﬂtiO



